
水難要救助者捜索を目的とした
機械学習によるALBデータ解析手法の改良

~ The purpose of searching for rescuers in need of water rescue

Improvement of ALB data analysis method by machine learning ~

人間や水底などの点群
データを学習させ,水難

要 救 助 者 を 検 知 す
る .ALBの代用となるも
のを作成する.

Pointnet++を用いること
で,点の局所的特徴を得
ることが出来る.水中の

中から人間を発見でき
ると期待できる.

The goal of this research is to use a radar-equipped drone 

to search from above for rescuers involved in a water 

accident and to find rescuers in need from underwater.In 

this research, we combine LiDAR and deep learning to 

create a system.

目的：
・水中の人間を検知
・人間とその他の分類



画像から特徴（HLAC）
を抽出し，良品と不良品
の特徴量を統計的に，
比較を行い画像検査を
します

HLACを用いることで，
位置ズレに対応できる
だけでなく複雑な構造
の部品にも画像検査が
できると考えています

The proposed method revealed that the vision inspection 

based on HLAC has excellent features, such as position 

invariance and image additivity, and can detect scratches 

and stains which are difficult to detect with conventional 

vision inspection systems.

目的：
目視検査の負担解消，
位置ズレへの対応,

未検出を検知可能に

高次局所自己相関特徴による画像検査
~ Vision inspection using HLAC ~
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